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;PROGRAMA DE ASIGNATURA

Mecanismos

CIM-32

Ingenieria

Ingenieria Mecatronica

Mecatrénica

Ciencias de la ingenieria Mecatrénica

Sexto

Mecanica de materiales

Vibraciones

2T - 4P 108

AGOSTO 2007

ACADEMIA(S) DE' MECATRO’NICA‘

) Dlsenar productos procesos y sistemas de acuerdo con las neceSIdades tecnologlcas asi
como adaptar los productos existentes a estas.

¢ Automatizar procesos de manufactura a través de dispositivos, equipos y productos
inteligentes para el desarrollo de la tecnologia de clagﬁepmundg!,al.
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

El alumno aplicara los principios tedricos y técnicas de la cinematica de cuerpos rigidos y la geometria, en el disefio de
mecanismos de varios de eslabonamientos y de transmision de movimiento, que le permitan realizar el calculo de los mismos asi
como el disefio auxiliado por computadora construlr prototipos de mecamsmos S|mples y Complejo de maquinas y de equipos
industriales. :

Amplio conocimiento de la geometria, calculo diferencial e integral, calculo vectorial y las matematicas con nimeros complejos,
facilidades en el manejo de programas de disefio asistido por computadora, asi como una facilidad nata de una mente creativa.

- Licenciatura en Ingenieria Mecanica o Ingenieria Mecanica Eléctrica y/o Maestria en Ingenieria Industrial, o

* Licenciatura en Ingenieria Industrial en Mecanica y Maestria en Ingenieria Mecanica.

* Experiencia docente de al menos 5 afios en materias del drea de Disefio Cinematico y Dinamico.

« Experiencia de al menos 5 afios en disefio de partes mecanicas, de prototipos de maquinas industriales y de Iaboratorlo
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OBJETIVO DE LA UNIDAD

Al término de la unidad el alumno habra aprendido los conceptos basicos, la nomenclatura y lenguaje tecnlco |mportante en

el desarrollo de un mecanismo.

UNIDAD

TEMA

SUBTEMAS

FUENTES DE INFORMACION

1.Introduccion a la
cinematica de
mecanismos

1.1. Conceptos y definiciones

1.2. Ciasificaciéon de maquinas y

mecanismos

. Diferenciar entre maquina y mecanismos
. Conceptos de cinematica

. Eslabones y juntas

..Movimientos y Grados de Libertad

. Condicion de Grashof

. Ecuacion de Grueber

_ s A
DO WN =

1.2.1. Mecanismos de cuatro barras
1.2.2. Mecanismos de 6 eslabones
1.2.3. Mecanismos intermitentes
1.2.4. Otros Mecanismos

R1 PG 3-53

OBJETIVO DE LA UNIDAD

Al término de la unidad el alumno comprendera el andlisis y sintesis de posicién de un mecanismos, tendra la capac:dad

~de representar un-mecanismo-de-forma vectorlal

2.Analisis
Topolodgico de
mecanismos

2.2. Cadenas cinematicas , 2.1.3. Generacion de trayectoria

21, Transmlslon del movimiento [ 2.1.1. Generacién de funcion =

2.3. Mecanismos

2.1.2. Generacion de movimiento

2.2.1. Disefio de cadenas cinematicas a partir de
generacion de func10n mowmlento y trayectona

R1, PG 75-97
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OBJETIVO DE LA UNIDAD
Al término de la unldad el alumno tendra la capacidad de determinar velocidades tanto de manera grafica como anahtlca
de cada elemento contenido en un mecanismo

3.1. Métodes Graficos 3.1.1. suma y resta de vectores
3.2. Metodc de descomposicion y 3.2.1. Construccion del método y base teérica
descomposicion

3. Analisis de 3.3. Método de Velocidades 3.3.1. Construccién del método y base tedrica
velocidades de relativas S R1, PG 143 - 153
elementos de 3.4. Método de centros 3.4.1. Construccion del metodo y base tedrica PG 231 -265
mecanismos . |linstantaneos v :
3.5 Método de ejes instantaneos 3.5.1. Construcc:[on del método y base tedrica
3.6 Métodos analiticos 3.6.1. Método de coriolis

3.6.2. Método de chace
OBJETIVO DE LA UNIDAD

Al término de la unidad el alumno tendra la capacidad de determinar aceleraciones tanto de manera graﬁca como
analitica, de cada elemento contenido en un mecanismo

4. Analisis de 4.1. Métodos Graficos ' 4.1.1. Método de aceleraciones relativas

aceleraciones de 4.2.1. Método de coriolis R1, PG 287 - 309
elementos de 4.2 Métodos analiticos 4.2.2. Método de chace '

mecanismaos

OBJETIVO DE LA UNIDAD
Al termmo de Ia unldad el alumno aprendera todos Ios«prmcxplos teorlcos y.practlcos de Ias Ievas vpara,emplearlo,en el
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5. Levas

5.1. Clasificacion y descripcion
5.2. Disefio grafico de las levas

5.3. disefio analitico de las levas

'5.2.3. Disefio de una leva de desplazamiento

-5.2.5. Disefio de una leva de cara

5.1.1. Concepto y clasificacion de leva
5.1.2. Tipos de seguidores

5.1.3. Partes y elementos de una leva
5.2.1. Tipos de movimiento

5.2.2. Diagramas de desplazamiento

5.2.4. Disefio de una leva de disco
5.2.6. Disefio de unaleva cilindrica

5.3.1. Ecuaciones de movimiento que define a la curva
caracteristica de la leva. :

R1, PG 329 - 393
R2, PG 457 -479

R

Trabajos de investigaciéon
Discusién grupal
Asignacion de proyectos
Tareas practicas

Dominio teodrico - practico,

Examen escrito

Proyecto y/o trabajo en equipo

Lista de revision de proyectos

PlOIN—

Tareas individuales

Lista de revision de tareas

Asistencia

Lista de asistencia
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1. Norton, Robert L. (2005). Disefio de maquinaria. DF, México. ,Mc Graw Hill
2. Jensen, C.H. (2007). Dibujo y disefio de ingenieria. DF, Mexnco Mc Graw Hill

1. Marcadores de pintarron
2. Canodn
3. Otros (segun el instructor)

[1 ][ 19/ene/2010 || Original del programa de asignatura {| Ing. Felipe Vega Martinez | |

Ll I ‘ I | |

FECHA: f~¢4 2¢/0

FECHA: 22 / Enero / 2010. NZA T ‘
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suB. DE OPERACION
ACADEMICA
PLANTEL COLO

Ing. Luis Fernando Vazquez NOMBRE DEL FUNCTONARIO NOMBRE DEL FUNCIONARIO NOMBR‘E DELFUNCIONARIO
Gonzalez
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